NAVOD K OBSLUZE

FIK @@Ebﬁnﬁ@sﬁ’ INRAD

Verze 08/06

M- DELCRAFT (€
Mganalove delliove ovldden] s pameatl (RO

Obj. &.: 23 14 57 (27 MHz), 23 15 60 (40 MHz)

Toto dalkové bezdratové (radiové) ovladani s ergonomicky tvarovanym provedenim rukojeti,
které je vybaveno ovladacim kole¢kem (volantem) s velmi lehkym chodem, Vam umozni
spolehlivé ovladani modelu vozu svymi rozliénymi funkcemi. Jedna se funkce Fizeni,
ovladani rychlosti jizdy modelu (brzdéni) a dalsi funkce. Tyto funkce a dalSi specialni
nastaveni miZete trvale ulozit do paméti vysilace az pro 10 ruznych druhd model vozu
(nebo jinych modell, napfiklad lodi a letadel, které budete tim dalkovym ovladanim fidit).
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Uvod + uéel pouziti vyrobku

Vazeni zakaznici,

dékujeme Vam za Vasi duvéru a za nakup naseho dalkového bezdratového (radiového)
ovladani (RC) ,MODELCRAFT".

Konstrukce tohoto vyrobku odpovida platnym evropskym a narodnim smérnicim jakoz i
normam (smérnici o elektromagnetické sluitelnosti). U vyrobku byla doloZzena shoda
s pfislusnymi normami (CE), odpovidajici prohlaSeni a doklady jsou uloZzeny u dodavatele
,Conrad Eletronic, Klaus-Conrad-Straflte 1, D-92240 Hirschau".

Abyste dalkové ovladani uchovali v dobrém stavu a zajistili jeho bezpeény provoz, je tfeba,
abyste tento navod k obsluze dodrzovali, jakoz i vtomto navodu uvedené bezpecénosti
predpisy. Pfed uvedenim dalkového ovladani do provozu si prosim prectéte cely tento navod
k obsluze.

Dodrzujte bezpodminecné bezpecnostni pfedpisy a prisluSné pokyny, které jsou
uvedeny v tomto navodu k obsluze!

Dulezité upozornéni: Tento navod k obsluze v ¢eském jazyce byl upraven. V usporadani
kapitol a v jejich nazvech se ponékud liSi od origindlniho navodu k obsluze. Nékteré
nepodstatné véci byly vynechany, nékteré naopak byly popsany podrobnéji.

Kratky popis vyrobku

Dalkové 2-kanalové proporcionalni ovladani (vysila¢) s paméti, s otoénym ovladacim
knoflikem (volantem) a s packou ovladani rychlosti jizdy vpfed a vzad Ize nastavit na
nejrizné;jsi varianty a umoznuje spolehlivé a jemné ovladani modeld (vozd, lodi letadel atd.).

Toto zafizeni neni vhodné k Fizeni stroji v primyslové vyrobé.

K napdjeni vysilace dalkového ovladani slouzi 8 tuzkovych alkalickych baterii typu ,AA®
(nebo 8 akumulatort stejné velikosti). Z dlvodG ochrany Zivotniho prostfedi Vam
doporucujeme, abyste k napajeni vysilace pouzivaly radéji vhodné akumulatory. K napajeni
pfijimace dalkového ovladani slouzi pfiloZzena akumulatorova baterie.

Veskery dalSi popis vtomto navodu k obsluze, se vztahuje k pouZiti tohoto dalkového
ovladani k fizeni modeld vozu.

Rozsah dodavky

o Dalkovy ovladag (vysilacg)

e Pfijima¢ dalkového ovladani

o Krabice s akumulatorem (s akumulatorovou baterii) k napajeni pfijimace
e Kabel s vypinacem

e Navod k obsluze

Bezpecnostni predpisy

Vzniknou-li $kody nedodrzenim tohoto navodu k montazi a k obsluze,
& zanikne narok na zaruku! Neruc¢ime za nasledné Skody, které by z toho

vyplynuly!

e Dalkové ovladané modely vozu (lodi, letadel atd.) nejsou zadna hracka pro malé déti.
Z tohoto dGvodu neni tento vyrobek a jim ovladané modely vhodny pro déti mladsi nez 8
let. Dé&ti mladSi nez 14 let by mély tento vyrobek a jim ovladané modely pouzivat pouze
pod dozorem dospélych osob.

¢ Nepouzivejte modely vozu na verejnych silnicich a ulicich.

e Pokud si nebudete védét rady, jak zachazet s dalkové ovladanymi modely (s dalkovym
ovladanim) a nebudete-li mit dostatec¢né znalosti, jak je pouZzivat, obratte se prosim na
zkuSeného odbornika nebo na modelarsky klub.

e Zkontrolujte pfed kazdou jizdou (letem), zda model vozu (lodi, letadla) spravné funguje a
reaguje na povely dalkového ovladani. Dejte pozor na viditelnd po$kozeni modell
(poskozeni zastrckovych propojeni a kabell). Veskeré soucasti modelu, které se
pohybuji (otaceji) museji vykazovat lehky chod, ale nesméji mit pfili§ velkou vili ve svych
loziskach. Pfi zasunuté teleskopické anténé na vysilaci dalkového ovladani musi byt
model jesté snadno ovladatelny na vzdalenost cca 25 az 30 m.

e Zajistéte, aby byly akumulatory (baterie) viozené do modelu vozu pIné nabity. Totéz plati
i pro vysila¢ dalkového ovladani (pouzivejte k napajeni nové baterie nebo pIné nabité
akumulatory). PFili§ nizké napéti baterii (akumulatort) snizuje dosah vysilani a
nasledkem toho byste mohli ztratit kontrolu nad modelem.

e Dejte rovnéz pozor na to, aby nikdo ve Vasi blizkosti nepouzival vysilate pracujici ve
stejném frekvenénim pasmu. Signaly vysilané na stejné frekvenci mohou zpUsobit ztratu
kontroly ovladani modelu.

e Pfi zapinani dalkového ovladani plati nasledujici pravidlo: Zapnéte nejprve vysila¢ a
teprve poté pfijima¢ dalkového ovladani v modelu. Tim zabranite nekontrolovatelnym
reakcim modelu nasledkem jinych rusivych zdroju vysilani (radiostanice, rozhlasové
vysilaée nebo jina dalkova ovladani, ktera pracuji na sousednich frekvencich).

e P¥i vypinani dalkového ovladani vypnéte nejprve pfijimac a teprve poté vysilac.

o Vytahnéte teleskopickou anténu vysilace dalkového ovladani na plnou délku. Malo
vysunuta anténa snizuje dosah pfenosu bezdratové vysilanych ovladacich povelQ.
Zkontrolujte nejprve tento dosah na stojicim modelu, zda reaguji bezvadné vSechny
servomechanismy na pfikazy z dalkového ovladace.

e Nepouzivejte dalkové ovliadany model pod vedenim vysokého napéti a v blizkosti stozard
vysilacl. Nepouzivejte tento model k jizdé pfi boufce. Atmosférické poruchy mohou
zplsobit nespravné fungovani dalkového ovladani.

o Nejezdéte s modely pfes vodu (kaluze), v mokré travé, v blaté nebo ve snéhu. Soucasti
dalkového ovladani nejsou totiz vodotésné.

¢ Nevystavujte modely a dalkové ovladani pfili§ dlouhou dobu pfimému sluneénimu zareni
nebo vysokym teplotam.

e Pokud nebudete model a dalkové ovladani delSi dobu pouZivat, vyndejte z nich baterie
(akumulatory). Tyto by mohly vytéci a zpUsobit jejich poskozeni.

o Nikdy nenajizdéjte na pfitomné osoby nebo na zvifata.



Soucasti vysilace dalkového ovladace (ovladaci prvky)

Obr. 01

[1] Teleskopicka anténa

[2] Volant (oto€né kolecko) - regulator sméru jizdy (fizeni) vlevo, pfimo a vpravo - 1. kanal
[3] Doladovaci regulator (tlacitko) neutralni polohy serva sméru jizdy (fizeni) - 1. kanal
[4] Tlagitko volby menu (nastaveni) ,SEL"

[5] Prepinac¢ kanall ,CH" a zadani zkratky nazvu modelu

[6] Tlac¢itka nastaveni ,+“ a -

[7] Pfepina¢ zapnuti ,ON* a vypnuti ,OFF* vysilace

[8] Ovladaci packa rychlosti jizdy (plyn / brzda / couvani) — 2. kanal

[9] Modra kontrolka (LED) napajeni (zapnuti) vysilace

[10] Dvojita tlacitka nastaveni Fizeni - 1. kanal (dvojita regulace)

[11] Dvojita tlacitka nastaveni jizdy (rychlosti) - 2. kanal (dvojita regulace)

[12] Zditka k pfipojeni konektoru nabijecky

[13] Displej z tekutych krystalt (LCD)

[14] Doladovaci regulator (tlacitko) neutralni polohy serva rychlosti jizdy - 2. kanal

Uvedeni vysilac¢e dalkového ovladani do provozu

Vlozeni baterii nebo akumulatort do vysilace

K napajeni vysilate dalkového ovladani slouzi 8 tuzkovych alkalickych baterii typu ,AA®
(nebo 8 akumulatoru stejné velikosti). Pokud vlozite do vysilaCe akumulatory, mlzete je
pfimo ve vysilagi dobijet pomoci vhodné nabijecky, jejiz konektor zapojite do pfislusné
zditky na vysilaci.

Obr. 02

1. Kryt bateriového pouzdra [1] se nachazi na spodni strané vysilace. Zatlacte prstem na
vroubkovany trojuhelnik [2] a vysurite kryt bateriového pouzdra na stranu.

2. Vlozte do otevfeného pouzdra 8 baterii nebo akumulatort spravnou polaritou. Minus (-)
pély baterii nebo akumulatort [3] se museji dotykat spirdlovych pruzinovych kontakt( [4].

3. Nasadte opét na bateriové pouzdro jeho kryt a tento kryt uzaviete (kryt musi zaskogit).

4. Budete-li k napajeni vysilace pouzivat akumulatory, mizete je nabijet pfimo ve vysilaci.

Vypnéte vysila. Zapojte konektor kabelu nabijeCky do zditky [5] na levé horni strané
vysilace. Dejte pozor na spravnou polaritu konektoru (jacku) nabijecky — vnitfni kontakt
predstavuje plus (+) a vné&jSi kontakt znamena minus (-).
Nabijeci proud nabijecky pro 8 akumulatort velikosti ,AA“ by mél dosahnout cca 1/10
kapacity pouzitych akumulatord. Napfiklad u akumulatord s kapacitou 2000 mAh pouzijte
nabijeci proud cca 200 mA a nabijejte tyto akumulatory po dobu cca 14 hodin. Abyste
neposkodili vnitfni zapojeni okruhu nabijeni ve vysilaci, nepouZivejte k pfimému nabijeni
do vysilace vlozenych akumulatord Zadné nabijecky s funkci rychlého nabijeni.

ProtoZe je zapojeni okruhu nabijeni ve vysilaéi vybaveno ochrannou diodou,
nelze pouzivat k nabijeni akumulatord nabijeCky s kratkym preruSovanim
nabijeni za ucelem zméfeni aktualniho napéti akumulatoru. Budete-li chtit
pouzit takovéto nabijeCky nebo rychlonabijec¢ky, musite akumulatory vyndat
z vysilace.

5. Jakmile vlozite do vysilace baterie (nabijte-li akumulatory), vytahnéte teleskopickou
anténu vysilaCe na plnou délku a vysila¢ zapnéte za ucelem otestovani (viz obr. 01 a
prepina¢ [7]). Nad bateriovym pouzdrem se rozsviti modra svitiva dioda (viz obr. 01 a
kontrolka [9]) a z vysilaCe se ozve kratky akusticky signdl (= signalizace dostate¢ného
napéti baterii nebo akumulatoru).



6. Dale se na displeji vysilate zobrazi Cislo pouzité paméti modelu (napf. ,NO. 1) a
zmérené napéti do vysilace vloZzenych baterii nebo akumulator(i (napf. ,12.0 V*).

NO. ’ NO. !

2 | L0,

Obr. 03

7. Poklesne-li napéti baterii nebo akumulatori na hodnotu, ktera jiz nestaci k napajeni
vysilace (napéti nizSi nez 8,5 V), pak se zobrazi na displeji vysilae misto zméfeného
napéti symbol ,LOW*“ a z vysilace se ozve varovny akusticky signal. V tomto pfipadé
vypnéte okamzité model a provedte vyménu baterii ve vysilaCi nebo nabijte akumulatory.
Abyste se nedostali do této situace, muzete toto jiz ucinit, jakmile se na displeji vysilace
zobrazi hodnota zméreného napéti baterii nebo akumulatora ,9,0 V*.

Dulezité upozornéni:

Budete-li pouzivat k napajeni vysilace akumulatory NiCd, pak se fidte nasledujicimi pokyny:
Jestlize provedete dobiti akumulatord NiCd pred jejich Uplnym vybitim, mohou se vytvofit na
jejich zapornych elektrodach krystalky kadmia. Akumulatory si zapamatuji tento nedpiny stav
vybiti a uloZi ho ,jakoby do své paméti“. Po vicenasobném zopakovani téchto dil€ich
dobijeni akumulator (bez jejich predchozich vybiti) se kapacita takto udrzovanych
akumulator( stale snizuje. Tomuto jevu Ize zabranit tim, Zze dfive nez pfistoupite k nabijeni
téchto typl akumulatord, pockate, dokud se akumulatory zcela nevybiji. Akumulatory
s pamétovym efektem Ize znovu oZivit (provést jejich regeneraci) ve specialnich nabijeckach
s funkci vybijeni.

Uvedeni pfijimace dalkového ovladani do provozu

P¥i pfipojovani servopohonl modeld a regulatord rychlosti jizdy (akcelerator(i) dodrzte vzdy
spravnou polaritu zastr¢kovych spojeni.

Konektor (zastrékovy kontakt) impulsniho kabelu (vyrobcem byva oznacen Zlutou, bilou nebo
oranzovou barvou) musi byt pfipojen na vnitini kolikovy kontakt. Konektor minus (-) kabelu
(vyrobcem byva oznacen ¢€ernou nebo hnédou barvou) musi byt pfipojen k vné&jSimu
kolikovému kontaktu.

Dejte pozor na spravné pfipojeni napajeni pfijimace (BATT). Do této dvojité zasuvky (zdirky)
zapojte spravnou polaritou konektor (zastr¢ku) pfilozeného kabelu ,BEC* s vypinacem.

V zavislosti na druhu modelu, ktery budete timto zafizenim ovladat, mGze byt pfipojeni
pfijimace dalkového ovladani a jeho napajeni odlisné:

Modely se Elektrické modely voz(i| Elektrické modely Modely lodi s
spalovacim s mechanickym vozu s elektronickym regulatory
motorem (A) regulatorem rychlosti | regulatorem rychlosti rychlosti jizdy

jizdy (A) jizdy (B) (A/B)
CH1 Servo fizeni Servo fizeni Servo fizeni Servo kormidla
CH 2 | Servo akceleratoru Servo rychlosti jizdy Servo rychlosti jizdy Servo rychlosti
jizdy
BATT Baterie / aku Baterie / aku * ** Baterie / aku * / **

Obr. 05

* U modell (vozl) s elektrickym motorkem a s mechanickym regulatorem rychlosti jizdy
je nutné knapdjeni pfijimace pouzit pfilozenou akumulatorovou baterii nebo
samostatny akumulator. Na mechanickém regulatoru jizdy namontovana pfipojka
napajeni nesmi byt pouzita, nebot napéti 7,2 V (baterie se 6 akumulatory) je pfili§
vysoké pro napdjeni pfijimaCe a pfipojenych servopohonl (toto napéti mlze byt
v rozsahu 4,8 az 6 V)

*k

U modeld (vozd, lodi, letadel) s elektrickym motorkem a s elektronickym regulatorem
rychlosti jizdy je nutno pouzit k napajeni samostatny akumulator (viz obr. ,B) pouze
tehdy, jestlize pouzity regulator poétu otacek motorku / regulator letu neni vybaven
zapojenim ,BEC".




Zapojeni (kabel) ,,BEC“ (Battery Eliminating Circuit)

Toto zapojeni (tento specialni kabel) slouzi k napajeni pfijimace dalkového ovladani pfimo
z akumulatoru vloZzeného do modelu, takze nebudete muset tento pfijima¢ napajet dalSim
akumulatorem.

Elektronicky regulator rychlosti jizdy (zvlastni vybaveni, obj. €.: 22 83 00)

Tento regulator snizuje nebo zvySuje velikost napéti motorku (a tim i rychlost jizdy modelu)
signaly (ovladacimi povely) z vysilace dalkového ovladani. Tento regulator dovoluje plynulé
nastaveni rychlosti jizdy modelu a je z tohoto divodu presnéjsi.

Mechanicky regulator rychlosti jizdy

Mezi napajeni a motorek je zapojena (zapouzdiena) deska s tiSténymi spoji (otocny
prepinac). Ktéto desce jsou pfipojeny 2 keramické odpory, které posunutim 2 tfecich
kontaktl pomoci servopohonu ovladani rychlosti jizdy snimaji elektrické napéti. Rizné
pfedfadné odpory zajistuji plynulou zménu velikosti proudu, ktery je pfivadén do motorku, a
tim reguluji i rychlost jizdy modelu vpred se tfemi rychlostmi. Budou-li se tyto tfeci kontakty
nachazet na nepotisténych plochach desky s tiSténymi spoji, nebude motorek napajen
zadnym elektrickym proudem a zastavi se (= neutralni poloha). Dal$i posunuti téchto tfecich
kontakt( zplisobi obraceni sméru proudu (zménu jeho polarity) a tim i smér ota€eni motorku
opacénym smérem a pohybu modelu vzad (couvani).

Montaz prijimace dalkového ovladani

Montaz pfijimace dalkového ovladani zavisi na modelu (vozu, letadla, lodi atd.), do kterého
tento pfijimac umistite. Z tohoto divodu dodrzujte pokyny a doporuceni vyrobce pfislu§ného
modelu. Nezavisle na tom byste se méli pokusit provést montaz pfijimace vzdy takovym
zplUsobem, aby nebyl vystaven prachu, nedistotam, vlhkosti a vibracim. K jeho pfipevnéni
postaci v nékterych pfipadech oboustranna lepici pénova hmota (Servo-Tape) nebo téz
gumicky, které bezpecné pfidrzi pfijimac v pénové hmoté.

Dratova anténa prijimace (lanko)

Obr. 06

Délka této antény je pfesné stanovena podle frekvence vysilani a nesmi byt z tohoto divodu
zkracovana nebo stacena do smycek. Toto by znaéné snizilo dosah pfenosu radiovych
signall z vysilace do pfijimace a zvysilo riziko ovladani modelu. Vytahnéte tuto anténu ven z

modelu a nasunte na ni trubi¢ku (buzirku) zumélé hmoty. Tato buzirka byva vétSinou
pfilozena k modelu nebo si ji mGzete objednat jako zvlastni pfisluenstvi.

Montaz servopohont ovladani modelt

Montéz servopohoni zavisi na druhu ovladaného modelu (vozu, letadla, lodi atd.). Z tohoto
dlvodu dodrzujte pokyny a doporuéeni vyrobce prislusného modelu. Nezavisle na tom byste
se méli pokusit provést montaz servopohont jejich pfiSroubovanim vzdy takovym zplsobem,
aby nevibrovaly. K tomuto ucelu slouzi pryzové priichodky s kovovymi objimkami (viz obr. 08
a pripeviiovaci sroubky [4]).

Prezkouseni ovladacich povelt
Pfipojte na svém modelu k pouzitym serpohondm (regulatorim jizdy) a k pfijimaci dalkového
ovladani napajeni. Zapnéte vysila¢ dalkového ovladani a poté pfijima¢ na modelu.

Otocite-li volantem (otoénym kole¢kem) na vysilaci smérem doleva (L), pak se museji rovnéz
pfedni kola modelu vozu natocit doleva, otocite-li volantem (otoénym kolec¢kem) na vysilaci
smérem doprava (R), pak se museji rovnéz pfedni kola modelu vychylit doprava.

Stisknete-li packu ovladani rychlosti zjeji neutréini (stfedni) polohy smérem k rukojeti
vysilate (smér FW = forwards = vpfed), pak se zaéne model vozu pohybovat smérem vpfed.
Oddalite-li packu ovladani rychlosti z jeji neutralni (stfedni) polohy smérem od rukojeti
vysilaée (smér BW = backward = vzad), pak provedete zabrzdéni modelu vozu a vlz se
zacne poté pohybovat smérem vzad (za¢ne couvat).

Obr. 07

Dulezité upozornéni:

Pokud by model reagoval jinym nez vySe popsanym zpusobem, pak je nutné provést
naprogramovani vysilate dalkového ovladani podle pokynd, které uvadime v kapitole
,Naprogramovani vysilace dalkového ovladani®.
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Drive nez pfistoupite k naprogramovani vysilace dalkového ovladani, zkontrolujte neutralni
polohu servopohont na svém modelu (dfive nez provedete jejich kompletni montaz).

Obr. 08 b

Regulatory na vysilagi [3] a [14] slouzi k jemnému doladéni servopohont sméru jizdy
(doprava nebo doleva) a rychlosti jizdy (jizda vied a couvani) do neutralni polohy.

Po vyrovnani neutralni polohy obou servopohont na ,L 0“ a ,F 0“ pomoci tlacitkovych
regulatord [3] a [14] na vysiladi dalkového ovladani - viz obr. 08 b a dale kapitola
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,Doladovaci regulatory (tlagitka) neutralni polohy servopohond“ - mlzete provést montaz
(pfiSroubovani) ovladacich pacek na servopohony (viz obr. 08 a [1]) takovym zplsobem, aby
se tyto packy vychylovaly na obé strany vpravo a vlevo (respektive vpred a vzad) ve stejném
Uhlu po otoceni volantu na vysilaéi dalkového ovladani (viz obr. 01 [1]) a po stisknuti
ovladaci packy rychlosti jizdy (viz obr. 01 [8]).

Zpravidla se jedna o polohu této packy v thlu 90 ° k servopohonu ovladani (viz obr. 01 [2]).
Tyce fizeni (souty¢i) museji vykazovat snadny chod a nesmeéji mit Zadnou vuli a mély by byt
rovnéz namontovany v Uhlu 90 ° k pac¢kam servopohonl. Na obr. 08 a je znazornéno
ovladani mechanického regulatoru rychlosti jizdy [3].

Dal$i informace k nastaveni mechanického ovladani karburatoru naleznete v kapitole
.Nastaveni serva akceleratoru (plynu)‘. Pouzijete-li elektronicky regulator rychlosti jizdy,
musite nejprve nastavit doladéni funkce rychlosti jizdy na nulu ,F 0“ - viz kapitola
,Doladovaci regulatory (tlacitka) neutralni polohy servopohonu*.

Naprogramovani vysilace dalkového ovladani

Tento vysila¢ je vybaven rGznymi menu, pomoci kterych provedete nastaveni jizdnich
(letovych) viastnosti svého modelu podle svych pozadavka.

Poznamka: Vyraz ,natoceni prednich kol vozu doprava nebo doleva“ (ktery pouzivame
z davodu zjednodu$eni popisu v této kapitole) znamena napfiklad u modelu letadla vychyleni
serva Fizeni pfisluSnym smérem (vpfed nebo vzad).

Volba paméti (Cisla) ovladaného modelu

Do paméti vysilaCe dalkového ovladani muzete ulozit celkem az 10 nastaveni (program
ovladani) pro rGzné modely (vozu, letadel, lodi atd.). Alternativné muizZete nastavit (zadat)
rdzné parametry (hodnoty) i pro jeden model (vozu, letadla lodi atd.).

Zapnéte vysila¢ (viz obr. 01 a pfepina¢ [7]). Nad bateriovym pouzdrem se rozsviti modra
svitiva dioda (viz obr. 01 a kontrolka [9]) a z vysilace se ozve kratky akusticky signal (=
signalizace dostateéného napéti baterii nebo akumulatord). Dale se na displeji vysilace
objevi ¢islo pouzité paméti modelu (napf. ,NO. 1) a zméfené napéti do vysilace vlozenych
baterii nebo akumulatord (napf. ,12.0 V*).

NO. ’

2L,

Obr. 09 a

Stisknéte na vysilaci 1 x tlacitko ,SEL". V pravém hornim rohu se na displeji vysilace zobrazi
symbol ,MDL" (= model) a misto zméfeného napéti se na displeji vysilae zobrazi zkratka
nazvu pfislusného modelu (napfiklad ,FD1%). Tato zkratka mGze obsahovat 3 pismena,
Cislice nebo znaky. Pomoci tlacitek nastaveni ,+“ a ,-“ mizete nyni zvolit pozadované ¢islo
paméti modelu (,0 az ,9%), napfiklad ,NO. 2°.
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MDL NO. I MDL NO. E

-1 -1

Obr. 09 b

Toto zvolené Cislo paméti (modelu) se poté objevi na displeji vysilae po kazdém jeho
zapnuti (pokud nezvolite vy$e uvedenym zpusobem jiné &islo modelu).

Nastaveni opaéného sméru pohybu (vychylovani) servopohonti (REV)

Tyto reverzni pfepinace (zobrazené na displeji vysilace jako symbol ,REV*) zméni smér
otaceni (vychylovani) servopohonu (napfiklad u modell vozu nastavi opaény smér nataceni
prednich kol = kanal 1 ,CH 1%, zastaveni motorku vozu a couvani = kanal 2 ,CH 2%). Jestlize
napfiklad otocite ,volantem” na vysilaci doleva a vozidlo bude zatacet doprava, pak zvolte u
tohoto kanalu (CH 1) reverzni funkci pohybu pfislusného servopohonu nasledujicim
zpusobem:

Zapnéte vysila¢ (viz obr. 01 a pfepina¢ [7]). Nad bateriovym pouzdrem se rozsviti modra
svitivad dioda (viz obr. 01 a kontrolka [9]) a z vysilate se ozve kratky akusticky signal (=
signalizace dostate¢ného napéti baterii nebo akumulatord). Dale se na displeji vysilace
objevi Cislo pouzité paméti modelu (napf. ,NO. 1“) a zméfené napéti do vysilace vlozenych
baterii nebo akumulatord (napf. ,12.0 V*).

Stisknéte na vysila¢i 2 x tlacitko ,SEL"“. U levého okraje se na displeji vysilaCe zobrazi
symbol ,REV" (= reverze), vpravo nahofe na displeji se objevi €islo prvniho kanalu ,CH 1° (=
kanal fizeni). Misto zméfeného napéti se na displeji vysilate zobrazi podle provedeného
naprogramovani symbol ,,OFF* (= normalni smér nataceni pfednich kol modelu) nebo symbol
LREV" (= opacny smér nataceni pfednich kol modelu).

Pomoci tlagitek nastaveni ,+‘ a ,-* muZete nyni zvolit pozadovany smér nataceni pfednich
kol modelu vozu.

REV CH CH i

F| | REN

Obr. 10 a

Tlagitkem pfepinani kanall ,CH* na vysilai muzete nyni zvolit 2. kanal ,CH 2“ (= kanal
ovladani rychlosti a sméru pohybu modelu vpfed nebo vzad).
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Pomoci tlagitek nastaveni ,+* a ,-“ muzete nyni zvolit bud’ jizdu vpfed ,,OFF* nebo couvani
modelu ,REV*. Naposledy provedené nastaveni bude automaticky ulozeno do paméti

vysilace (viz téZ obr. 08).
0

REN

Obr.10 b

Dulezité upozornéni:

Software tohoto vysilae je nastaven na naprogramovani 3 kanalu (,CH 1“ az ,CH 3%).
Jelikoz pro tento 3. kanal neni vybaven vysilaé a pfijima¢ dalkového ovladani Zadnym
hardwarem (servopohonem), nemusite se nastavenim tohoto kanalu zabyvat.

Nastaveni maximalniho vychyleni servopohonu (EPA)

1) Zadanim procentualni hodnoty ,EPA* (= End Point Adjustment = nastaveni koncového
bodu) u kanalu ¢. 1 ,CH 1 (= kanal fizeni) nastavite maximalni pfipustnou vychylku
servopohonu fizeni neboli pfednich kol modelu na obé strany (doprava a doleva). Tato
funkce se zpravidla pouziva k ochrané serva fizeni pfed mechanickymi narazy pfi plném
natoceni pfednich kol modelu doprava nebo doleva.

Procentudini hodnotu ,EPA“ muzete zvolit v rozmezi ,0 az 120 %"“. Cim niz$i bude tato
hodnota, tim mensi bude i pohyb (vychyleni) pfislu§ného serva a thel nataceni prednich kol
modelu doleva nebo doprava. Zadejte v pfislusném menu maximalni moznou hodnotu ,EPA*®
pro servopohon fizeni (CH 1) tak, aby toto servo nebrucelo.

Budete-li pozdéji potfebovat mensi vychylovani servopohonu fizeni (nata¢eni pfednich kol
modelu), muZete provést pozadované nastaveni pomoci dvojitych tlacitek nastaveni fizeni
na vysilagi (viz obr. 01, tlacitka [10]).

2) Zadanim procentualni hodnoty ,EPA* u kanalu &. 2 ,CH 2“ (= kanal ovladani rychlosti a
sméru pohybu modelu vpfed nebo vzad) nastavite maximalni mozny pocet ota¢ek motorku
modelu neboli rychlosti v obou smérech v rozmezi ,100 az 120 %".

Budete-li chtit pozdéji snizit rychlost modelu (jste-li napfiklad zacateénik a bojite se
poskozeni modelu), mizete provést pozadované snizeni rychlosti modelu pomoci dvojitych
tlacitek nastaveni rychlosti na vysilaci (viz obr. 01, tlaitka [11]).

Dulezité upozornéni!

Drive nez prikroCite k provedeni téchto nastaveni, zkontrolujte, zda pfi nastaveni dvojité
regulace (tlacitka [10] a [11] na vysilaci) jsou do paméti vysilace ulozeny hodnoty ,100 %" (=
dilenské nastaveni).

Vlastni provedeni nastaveni funkce ,,EPA*
Zapnéte vysila¢ (viz obr. 01 a pfepina¢ [7]). Nad bateriovym pouzdrem se rozsviti modra
svitiva dioda (viz obr. 01 a kontrolka [9]) a z vysilace se ozve kratky akusticky signal (=
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signalizace dostate¢ného napéti baterii nebo akumulatord). Dale se na displeji vysilace
objevi Cislo pouzité paméti modelu (napf. ,NO. 1“) a zméfené napéti do vysilace vlozenych
baterii nebo akumulatord (napf. ,12.0 V*).

Stisknéte na vysiladi 3 x tla¢itko ,SEL*. U levého okraje se na displeji vysilace zobrazi
symbol ,EPA*, vpravo nahofe na displeji se objevi ¢&islo prvniho kanalu ,CH 1* (= kanal
fizeni). OtocCite-li ,volantem® na vysilaci doleva (L) a podrzite-li volant v pfislusné poloze,
zobrazi se na displeji vysilace smér natoCeni pfednich kol doleva ,LF* a aktualné nastavena
hodnota ,EPA" v procentech (%).

Pomoci tlacitek nastaveni ,+“ a -
prednich kol modelu smérem doleva.

miZete nyni zadat procentudlni hodnotu natoceni

Poté otocte ,volantem® na vysilagi doprava (R) a podrzte volant v pfislusné poloze. Na
displeji vysilae se zobrazi smér natoceni prednich kol doprava ,RB* a aktualné nastavena
hodnota ,EPA" v procentech (%).

Pomoci tladitek nastaveni ,+* a ,-* mlzete nyni zadat procentudlni hodnotu natoceni
prednich kol modelu smérem doprava.

EPA

Obr. 11 a

Diulezité upozornéni!

Zvolite-li reverzni funkci (REV), pak dejte pozor na to, Ze se na displeji vysilace zobrazi
symbol sméru natoceni pfednich kol doprava ,RB*, jakmile otoCite volantem smérem doleva.
V tomto pfipadé zménite procentualni hodnotu ,EPA® natoceni pfednich kol modelu smérem
doprava (nikoliv doleva). Abyste tuto zménu mechanicky zkontrolovali, oto¢te volantem na
vysilagi az k pravému dorazu. Poté se na displeji vysilaCe zobrazi symbol sméru natoceni
prednich kol doleva ,LF*.

Tlacitkem prepinani kanal( ,CH* na vysila¢i muzete nyni zvolit 2. kanal ,CH 2“ (= kanal
ovladani rychlosti a sméru pohybu modelu vpred nebo vzad) a nastavit obdobnym zplsobem
(jako u kanalu ¢. 1) maximalni mozny pocet ota¢ek motorku modelu v obou smérech
v rozmezi ,100 az 120 %" (,LF“ znamena v normalnim pfipadé jizdu vpred, ,RB* znamena
v normalnim pfipadé couvani modelu).

CH l'-_'l cH i
EPA

r'_-'

EPA

Obr.11b
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Nastaveni exponencialni funkce ,,EXP“

Pomoci funkce ,EXP“ muzete provést cilené zmény vychylovani servpohonu v jejich
neutralni poloze. Bez pouziti této funkce reaguji serva na pfislusny ovladaci povel
proporcionalné nebo linearné (viz pferusovana ¢arka v grafu ,A“ a ,B“).

SERVO
SERVO

SERVO
SERVO

Graf A znazorfiuje volbu kladné (pozitivni) ¢asti exponencialni funkce, u které staci
minimalni oto€eni volantem nebo stisknuti ovladaci packy rychlosti na vysilaci dalkového
ovladani k docileni vétsi vychylky pfislusného serva. Pfi odpovidajicim nastaveni, napriklad
serva akceleratoru (plynu), Ize docilit u modelu vozu se spalovacim motorem podstatné
agresivnéjsi reakce pfi ,pridavani plynu®.

Graf B znazorfiuje volbu zaporné (negativni) ¢asti exponencialni funkce, pfi které nebude
pfisluSné servo reagovat pfili§ silné (agresivné). Nastaveni této funkce se pouziva zpravidla
u serva fizeni (,CH 1“). Tato funkce dovoluje pfi pfimé jizdé modelu s maximalni rychlosti
jeho snadné ovladani, i kdyz jste napfiklad zvolili velmi velké vychyleni serva fizeni (nataceni
pfednich kol modelu vozu).

Nastaveni maximalniho vychyleni servopohon( (EPA) nebude touto funkci ovlivnéno.

Vlastni provedeni nastaveni funkce ,,EXP“

Zapnéte vysila¢ (viz obr. 01 a pfepinac [7]). Nad bateriovym pouzdrem se rozsviti modra
svitiva dioda (viz obr. 01 a kontrolka [9]) a z vysilace se ozve kratky akusticky signal (=
signalizace dostate¢ného napéti baterii nebo akumulatori). Dale se na displeji vysilace
objevi CGislo pouzité paméti modelu (napf. ,NO. 1“) a zméfené napéti do vysilace vloZzenych
baterii nebo akumulatort (napf. ,12.0 V*).

Stisknéte na vysilaci 4 x tladitko ,SEL“. U levého okraje se na displeji vysilace zobrazi
symbol ,EXP“, vpravo nahofe na displeji se objevi &islo prvniho kanalu ,CH 1“ (= kanal
fizeni). Byla-li jiz nastavené néjaka procentualni hodnota funkce ,EXP“, zobrazi se rovnéz
tato hodnota na displeji vysilace (%).
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Pomoci tlagitek nastaveni .+ a ,-“ mGzete nyni zadat procentualni hodnotu exponencialni
funkce serva fizeni v procentech (kladné nebo zaporné hodnoty az do 100 %).

CH ’ CH
v/ [ “
N ] =

Obr. 12 a

Nastavena hodnota zplsobi stejnéd vychyleni serva na obé strany. Pokud se na displeji
vysilate zobrazi pouze symbol ,EXP* pak je tato exponencidlni funkce vypnuta a servo
bude reagovat linearné na ovladaci povely z vysilace dalkového ovladani.

Tlagitkem pfepinani kanall ,CH* na vysilai muzete nyni zvolit 2. kanal ,CH 2“ (= kanal

ovladani rychlosti a sméru pohybu modelu vpfed nebo vzad) a nastavit obdobnym zpisobem
(jako u kanalu &. 1) pozadovanou procentualni hodnotu exponencialni funkce i pro 2. kanal.

o

40 U]

Obr.12 b

Nastavené hodnoty funkce ,EXP® zkontrolujte provedenim zkuSebni jizdy s modelem a
nastavte je pfipadné podle svych pfedstav a pozadavku.
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Nastaveni funkce ,,ABS*“ (kanal ¢. 2)

Pomoci funkce ,ABS" (anti-block braking system = antiblokovaci brzdovy systém) muzete
provést optimalizaci chovani modelu pfi brzdéni. ,ABS" provadi funkci taktovani brzd, ktera
brani zablokovani zadnich kol modelu. Specialné pfi projizdéni zatacek brani tato funkce
nedotacivému nebo pretacivému chovani vozu (modelu) v zatackach.

Zapnéte vysila¢ (viz obr. 01 a pfepina¢ [7]). Nad bateriovym pouzdrem se rozsviti modra
svitiva dioda (viz obr. 01 a kontrolka [9]) a z vysilace se ozve kratky akusticky signal (=
signalizace dostate¢ného napéti baterii nebo akumulator). Dale se na displeji vysilace
objevi ¢islo pouzité paméti modelu (napf. ,NO. 1) a zméfené napéti do vysilace vloZzenych
baterii nebo akumulatort (napf. ,12.0 V*).

Stisknéte na vysilaci 5 x tlagitko ,SEL“. U levého okraje se na displeji vysilace zobrazi
symbol ,ABS*, vpravo nahofe na displeji se objevi Cislo prvniho kanalu ,CH 1 (= kanal
fizeni). Tla¢itkem pfepinani kanall ,CH" na vysilaéi zvolte 2. kanal ,CH 2“ (= kanal ovladani
rychlosti a sméru pohybu modelu vpfed nebo vzad).

Pomoci tlagitek nastaveni ,+" a ,-* zvolte pozadovanou funkci ,ABS*.

CHI'-_'I CHE

iy ol
ABS D ABS JI_ "\l

HE CHE

B W
- NOR| |- F3?

Obr. 13

O

OFF  Vypnuti funkce ABS.
SLW Nastaveni pro pomalu se otacejici motorky (SLOW).
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NOR Nastaveni pro normainé se otacejici motorky (NORMAL).
FST  Nastaveni pro rychle se otacejici motorky (FAST).

Dulezité upozornéni!

Vypnete-li funkci ,ABS“, pak jakmile oddalite ovladaci packu rychlosti jizdy od rukojeti
vysilace, dojde k okamzité zméné sméru jizdy modelu (model zacne couvat nebo se
zastavi). Pfi zapnuté funkci ,ABS"“ model v tomto pfipadé nejdfive zabrzdite. Teprve poté
mUzete tuto packu nechat vratit do stfedni (neutralni) polohy (silou pruziny) a dal$im jejim
odtla¢enim od rukojeti vysilate zapnete funkci couvani modelu.

Zadani zkratky nazvu modelu

Kromé ¢&isla modelu (paméti) 0" az ,9“ mGzete zadat i nazev modelu pomoci 3 pismen, &islic
nebo znaku.

Zapnéte vysilac (viz obr. 01 a pfepina¢ [7]). Nad bateriovym pouzdrem se rozsviti modra
svitiva dioda (viz obr. 01 a kontrolka [9]) a z vysilate se ozve kratky akusticky signal (=
signalizace dostate¢ného napéti baterii nebo akumulatorl). Dale se na displeji vysilace
objevi ¢&islo pouzité paméti modelu (napf. ,NO. 1) a zméfené napéti do vysilace vlozenych
baterii nebo akumulatort (napf. ,12.0 V*).

Stisknéte na vysilaci 1 x tlacitko ,SEL". VV pravém hornim rohu se na displeji vysilace zobrazi
symbol ,MDL" (= model) a misto zméfeného napéti se na displeji vysilaCe zobrazi zkratka
nazvu pfislusného modelu vozu (napfiklad ,ABC®). Pomoci tladitek nastaveni ,+* a ,-“ zvolte
pozadované ¢&islo paméti modelu (,0" az ,9*), napfiklad ,NO. 9“.

Stisknéte nyni na vysilaci 4 x tlacitko ,SEL". V levém dolnim rohu se na displeji vysilace
zobrazi symbol ,NAME" (= nazev, jméno) a vjeho pravém hornim rohu se objevi Cislo
zvoleného modelu, napfiklad ,NO. 9.

Pomoci tlagitek nastaveni ,+“ a ,-“ zadejte prvni pismeno (Cislici, znak) zkratky nazvu
modelu. Postupnym tisknutim téchto tlacitek nastaveni (zadani) zvolite Cislice ,0“ az 9, poté
pismena ,A“ az ,Z“ a nakonec ,zvlastni znaky“. Jakmile zadate prvni znak nazvu modelu,
pak stisknutim tlagitka pfepinani kanala ,CH* na vysila¢i posunete kurzor na displeji k zadani
druhého znaku nazvu modelu. Po zadani 2. znaku nazvu modelu stisknéte znovu tlacitko
pfepinani kanall ,CH* a zadejte stejnym zpusobem 3. znak zkratky ndzvu modelu. Pokud
jste udélali chybu, mlzete znovu stisknout tlacitko prepinani kanalt ,CH“ a provést nové
zadani nazvu modelu od prvniho znaku.

"9 "3

NAME NAME Vo Yo '—
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Obr. 14

Stisknutim tlacitka ,SEL" ukongite zakladni naprogramovani vysilace.

Dolad’'ovaci regulatory (tlacitka) neutralni polohy servopohon

Tyto tlaCitkové regulatory slouzi k jemnému digitdinimu doladéni servopohonu sméru jizdy
(doprava nebo doleva) a rychlosti jizdy (jizda vied, brzdéni a couvani) do neutralni polohy.
Pomoci téchto regulatord muzete posunout neutralni polohu servopohonut jednim nebo
druhym smérem.

Obr.15a

Doladéni ovladani fizeni

Toto digitalni doladéni Vam umozni nastaveni pfesné stfedni (neutraini) polohy serva Fizeni.
Model vozu pojede poté zcela rovné.

Rozjedte model na rovném a rovnomérné drsném povrchu a neprovadéjte s nim Zadné
zataceni (nechte volant v neutralni poloze). Bude-li model zatacet doleva, pak pomoci
tla¢itka (viz obr. 1 a obr. 15 a, pol. [3]) nastavte digitalni doladéni smérem doprava
(vyrovnejte pfimy smér jizdy modelu). Bude-li model zatacet doprava, pak pomoci tlagitka
(viz obr. 1 a obr. 15 a, pol. [3]) nastavte digitalni doladéni smérem doleva (vyrovnejte pfimy
smér jizdy modelu).

Na displeji vysilace bude pfi tomto vyrovnavani zobrazen symbol ,TRM* (= trimming =
doladéni, vyvazeni), kanal ¢. 1 ,CH 1, dale smér doladéni doprava ,R“ nebo doleva ,L* a
nakonec €iselna hodnota provedené korekce sméru jizdy (viz obr. 15 b). Naposledy
nastavena hodnota se ulozi do paméti vysilace a zUstane v ni zachovana.
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Nase uzite¢na rada:

Va$ model vozu se bude pohybovat zcela pfimo, budou-li se jeho pfedni kola mirné sbihat.
Za timto ucelem sefidte soutyci fizeni takovym zpUsobem, aby se predni kola modelu vozu
mirné vychylovala dovnitf.

Obr.15b

Doladéni ovladani rychlosti (jizda vpred, brzdéni a couvani)

Toto digitalni doladéni Vam umozni nastaveni pfesné stfedni (neutralni) polohy serva
ovladani rychlosti jizdy (neutralni polohy packy ovladani rychlosti, jizdy vpfed a couvani
modelu na vysilaéi). Model vozu se zastavi, jakmile bude tato packa na rukojeti vysilace ve
stfeni poloze. Toto je dulezité, jestlize bude model popojizdét pomalu vpred nebo bude-li
couvat, i kdyz se ovladaci packa na rukojeti vysilaée vrati silou pruziny do své neutraini
polohy.

Pomoci tlacitka (viz obr. 1 a obr. 15 a, pol. [14]) mlzZete nastavit elektronické impulsy
ovladani modelu takovym zplUsobem, aby doslo k UpInému zastaveni motorku modelu.

Na displeji vysilace bude pfi tomto vyrovnavani zobrazen symbol ,TRM* (= trimming =
doladéni, vyvazeni), kanal €. 2 ,CH 2°, dale smér jizdy vpfed ,F* (= forward) nebo vzad ,B* (=
backward = couvani) a nakonec €iselna hodnota provedené korekce (viz obr. 15 c).

TRM
=

3

Obr.15¢c

NaSe uzite¢na rada:

Zjistéte podle zobrazeni na displeji vysilace hodnotu korekce, pfi které zaéne model pomalu
popojizdét vied nebo pomalu couvat. Poté uréete (vypocitejte) tuto hodnotu jako stfedni
hodnotu mezi obéma meznimi hodnotami a nastavte ji pfisluSnym tlacitkem. Naposledy
nastavena hodnota se ulozi do paméti vysilace a zlistane v ni zachovana.

Dvojita dolad'ovaci tlacitka ovladani modelu (Dual Rate)
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Viz téz kapitola ,Naprogramovani vysilace dalkového ovladani a jeji odstavec ,Nastaveni
maximalniho vychyleni servopohon( (EPA)".

Budete-li pozdéji potfebovat mensi vychylovani Ffizeni (nataceni pfednich kol modelu),
muzete provést pozadované nastaveni pomoci dvojitych tlacitek nastaveni fizeni na vysilaci
(viz obr. 01 a 16 a, tla¢itka [10]).

Budete-li chtit pozdé&ji snizZit rychlost modelu (jste-li napfiklad zacate¢nik a bojite se
poskozeni modelu), mizete provést pozadované snizeni rychlosti modelu pomoci dvojitych
tlacitek nastaveni rychlosti na vysilaci (viz obr. 01 a 16 a, tladitka [11]).

Tato digitalni nastaveni Vam doporucujeme provést v pfipadé, jestlize budou model vozu
pouzivat poprvé déti nebo nezkuSené osoby. Zvlasté tehdy, bude-li model najizdét na
néjakou osobu, se mlze stat, Ze se dostane do nespravného sméru. U modelu, ktery se
pohybuje pomaleji, Ize snadnéji provést pfipadné opravy sméru jeho pohybu.

Mensi (vétsi) vychylovani serva fizeni (nataceni prednich kol modelu)

Pokud budete chtit snizit uhel nataCeni pfednich kol modelu (dilenské nastaveni 100 %),
stisknéte levé tlacitko (dvojitého tlacitka) pod displejem na vysilaci dalkového ovladani - viz
obr. 01 a 16 a, tlacitka [10]. Pokud budete chtit zvysit momentalné nastaveny Uhel nataceni
prednich kol modelu v procentech, stisknéte pravé tlacitko (dvojitého tlacitka) pod displejem
na vysilaci dalkového ovladani - viz obr. 01 a 16 a, tlagitka [10].

Obr. 16 a

Na displeji vysilace bude pfi tomto nastavovani zobrazen symbol ,D/R" (= dual rate = dvojita
regulace), kandl ¢. 1 ,CH 1° a procentualni hodnota Uhlu maximalniho natoceni
prednich kol modelu (viz obr. 16 b).

Podrzite-li levé tlacitko déle stisknuté, pak se hodnota 100 % bude po krocich snizovat az na
hodnotu 30 %. Kazdy krok tohoto nastaveni bude potvrzen zaznénim akustického signalu
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Obr. 16 b

Diulezité upozornéni:

Na rozdil od zakladniho nastaveni vychyleni servopohonu fizeni ,EPA* zplsobi toto digitalni
nastaveni stejné vychyleni obou pfednich kol modelu doprava i doleva (stejny uhel
maximalniho nato¢eni obou pfednich kol modelu). Naposledy nastavena hodnota se ulozi do
paméti vysilaCe a zGstane v ni zachovana.

Snizeni (zvyseni) rychlosti modelu

Pokud budete chtit snizit rychlost modelu (dilenské nastaveni 100 %), stisknéte dolni tlacitko
(dvojitého tlacitka) pod displejem na vysilaci dalkového ovladani - viz obr. 01 a 17 a, tladitka
[11]. Pokud budete chtit zvysit momentalné nastavenou rychlost modelu v procentech,
stisknéte horni tlacitko (dvojitého tlacitka) pod displejem na vysilaci dalkového ovladani - viz
obr. 01 a 17 a, tlacitka [11].

Obr. 17 a

Na displeji vysilace bude pfi tomto nastavovani zobrazen symbol ,D/R* (= dual rate = dvojita
regulace), kanal €. 2 ,CH 2 a procentualni hodnota rychlosti (po¢tu otacek) motorku
modelu (viz obr. 17 b).

Podrzite-li dolni tlagitko déle stisknuté, pak se hodnota 100 % bude po krocich snizovat az
na hodnotu 30 %. Kazdy krok tohoto nastaveni bude potvrzen zaznénim akustického signalu
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Obr.17 b

Dulezité upozornéni:

Na rozdil od zakladniho nastaveni vychyleni servopohonu ovladani rychlosti jizdy ,EPA*
zplsobi toto digitalni nastaveni, Zze se bude model vozu pohybovat stejnou maximalni
rychlosti vpfed i vzad. Naposledy nastavena hodnota se ulozi do paméti vysilace a zlstane
v ni zachovéana.

Nastaveni sily zpétného navratu volantu do neutralni polohy

Volant (oto¢né kolec¢ko Fizeni) [2] se vraci do své stfedni (neutralni) polohy pro pfimou jizdu
modelu silou pruZiny. Sroubek [1], kterym tuto silu pruziny sefidite, se nachazi v otvoru na
spodni ¢asti volantu (na jeho drzaku). K sefizeni této vratné sily pouzijte vhodny kfizovy
Sroubovak [3]. Pritahnete-li tento Sroubek, zvysite tim silu pruziny (volant se bude rychleji
vracet do své neutralni polohy). Povolite-li tento Sroubek, snizite tim silu pruziny (volant se
bude pomaleji vracet do své neutralni polohy).

© LoD T

Obr. 18
Dulezité upozornéni:

Povolite-li pfili§ tento Sroubek, muze se uvolnit a vypadnout z otvoru na drzaku
volantu.

24



Nastaveni serva akceleratoru (plynu)

Modely se spalovacim motorem

Zapnéte vysila¢ a poté pfijimac dalkového ovladani.

Zkontrolujte, zda je nastaveno doladéni serva ovladani rychlosti jizdy na hodnotu ,F 0.
Pfipadné tuto hodnotu nastavte — viz kapitola ,Doladovaci regulatory (tlacitka) neutralni
polohy servopohonu®.

Provedte montdz packy serva a soutyCi ovladani karburatoru na servo takovym
zpUsobem, aby zlstala Skrtici klapka karburatoru v této nastavené poloze pokud mozno
zcela uzaviena (nastaveni volnobéhu).

Pritlacite-li ovladaci packu rychlosti jizdy (plynu) na vysilac¢i dalkového ovladani az
k rukojeti, musi dojit k uplnému otevieni Skrtici klapky v karburatoru.

Pokud se bude servo vychylovat opaénym smérem, pak vyvolejte menu ,REV* a zménte
smér vychylovani serva (,CH 2“) opaénym smérem — viz kapitola ,Naprogramovani
vysilace dalkového ovladani a jeji odstavec ,Nastaveni opac¢ného sméru pohybu
(vychylovani) servopohont (REV)".

Praktickymi pokusy nyni zjistite, v jakém bodé budete muset zavésit souty€i ovladani
karburatoru, aby se jeho Skrtici klapka spravné otvirala a uzavirala. Hodnotu ,EPA" - viz
kapitola ,Naprogramovani vysilate dalkového ovladani® a jeji odstavec ,Nastaveni
maximalniho vychyleni servopohont (EPA)* — byste méli nastavit na cca 100 az 120 %.
Tuto hodnotu mizete poté zménit jejim jemnym nastavenim.

Odtlagite-li ovladaci packu rychlosti jizdy (plynu) na vysilaéi dalkového ovladani od
k rukojeti zcela dopfedu, musi dojit k uzavieni Skrtici klapky v karburatoru a k zabrzdéni
modelu vozu. Sefizovaci Sroubek na karburatoru brani Uplnému uzavieni Skrtici klapky.
Takto nedojde pfi brzdéni k vypnuti spalovaciho motoru modelu. Pomoci stavécich
krouzkl a pruzin nastavite spravnou funkci brzdéni, kterou poté doladite nastavenim
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pfislu§né hodnoty ,EPA® - viz kapitola ,Naprogramovani vysilace dalkového ovladani“ a
jeji odstavec ,Nastaveni maximalniho vychyleni servopohont (EPA)".

Sefidte jeSté pred prvnim spusténim motoru modelu spravnou funkci 3krtici klapky
karburatoru.

Pomoci doladovaciho tlacitkového regulatoru rychlosti jizdy a nastaveni neutralni polohy
serva (viz obr. 01 [14]) mliZete jemné sefidit volnobéh spalovaciho motoru modelu.
Provedte poté sefizeni souty¢i ovladani akceleratoru (plynu) takovym zplGsobem, aby pfi
volnobéhu bylo nastaveno digitalni doladéni vychyleni tohoto serva na hodnotu ,F 0 —
viz kapitola ,Doladovaci regulatory (tlacitka) neutralni polohy servopohona*.

Modely s elektrickym motorem a mechanickym regulatorem rychlosti jizdy

Zapnéte vysila¢ a poté pfijimac dalkového ovladani.

Zkontrolujte, zda je nastaveno doladéni serva ovladani rychlosti jizdy na hodnotu ,F 0“.
PFipadné tuto hodnotu nastavte — viz kapitola ,Doladovaci regulatory (tlacitka) neutraini
polohy servopohonu®“.

Provedte sefizeni soutyCi ovladani mechanického regulatoru rychlosti jizdy takovym
zplsobem, aby se elektricky motorek modelu nerozbihal v neutralni poloze packy
ovladani rychlosti na vysilaci dalkového ovladani.

Pomoci doladovaciho tlagitkového regulatoru rychlosti jizdy a nastaveni neutralni polohy
serva (viz obr. 01 [14]) mlzZete provést jemné sefizeni, kterym vyrovnate pfipadné
odchylky a zajistite spolehlivé vypinani elektrického motorku modelu.

PFi jizdé vpred a vzad (po vyslani pfislusnych ovladacich povelll vysilatem dalkového
ovladani) musi dojit na mechanickém regulatoru rychlosti jizdy ke spolehlivému sepnuti
pFislusnych kontaktd a motorek modelu se musi zacit otacet spravnym smérem (model
vozu se musi pohybovat vpfed nebo vzad).

Pokud se bude servo vychylovat opaénym smérem, pak vyvolejte menu ,REV* a zménite
smér vychylovani serva (,CH 2) opaénym smérem — viz kapitola ,Naprogramovani
vysilace dalkového ovladani“ a jeji odstavec ,Nastaveni opacného sméru pohybu
(vychylovani) servopohonu (REV)".

Praktickymi pokusy nyni zjistite, v jakém bodé budete muset zavésit souty¢i ovladani
mechanického regulatoru ovladani rychlosti, aby dochazelo ke spolehlivému spinani
pfislusnych kontaktd mechanického regulatoru. Hodnotu ,EPA® - viz kapitola
,Naprogramovani vysilace dalkového ovladani a jeji odstavec ,Nastaveni maximalniho
vychyleni servopohonii (EPA)* — byste méli nastavit na cca 100 az 120 %. Tuto hodnotu
mUzete poté zménit jejim jemnym nastavenim.
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o NasSe uzite¢na rada: K nastaveni mechanického regulatoru ovladani rychlosti jizdy
pouzijte misto motorku obycejnou Zarovku s jmenovitym napétim 12 V. Timto zptsobem
okamzité poznate, zda tento regulator provadi spravnym zpusobem pfislusna spinani.
Kontrola sméru jizdy (nataceni pfednich kol modelu): Podeprete model pod jeho pfedni
napravou takovym zplUsobem, aby se jeho pfedni kola volné vznasela ve vzduchu.
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Vyména krystalll ve vysilaéi a v prijimaci dalkového ovladani

Pislusnou frekvenci vysilani dalkového ovladani muzete i zménit (jedna se o frekvence

vpasmu 27 MHz nebo 40 MHz). Vtomto pfipadé musite provést vyménu krystall

s pfislusnou (stejnou) frekvenci na vysilaci i na pfijimaci dalkového ovladani. Toto provedte

tehdy, budete-li napfiklad zavodit s jinymi modely, které pouzivaji ke svému ovladani stejnou

frekvenci jako Vas model, abyste nebyli ruseni a Va§ model nemohl ovladat nékdo jiny.

e ZdlGvodu bezpecnosti pouzijte vtomto pfipadé pouze takové krystaly, které jsou
vyslovné doporuceny pro toto dalkové ovladani.

o \ypnéte vysilac dalkového ovladani. Vytahnéte na zadni strané vysilace [2] drzak
krystalu [1].

e Vyndejte z tohoto drzaku z umeélé hmoty krystal.

o Viozte do tohoto drzaku novy krystal [3]. Krystal, ktery se pouziva pro vysila¢ byva
vétsinou oznacen symbolem ,T* nebo ,TX" (= transmitter = vysilac).

e Zastréte opét drzak [1] s krystalem do pfislusného otvoru na zadni strané vysilace.
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Obr.19 a
o Vypnéte pfijimac dalkového ovladani. Vytahnéte z pfijimace [5] krystal [4].

e Tento krystal musi mit stejnou frekvenci (stejny kanal) jako krystal, ktery jste vlozili do
vysilace. Krystal, ktery se pouziva pro pfijima¢ dalkového ovladani byva vétSinou
oznacen symbolem ,R* nebo ,RX" (= receiver = pfijimag).

e Vlozte tento krystal do pfijimace.

MODELCRAFT

27 MHz

Obr.19 b
e Zapnéte vysila¢ a poté pfijima¢ dalkového ovladani a vyzkousejte funkci zafizeni.
Udrzba a &isténi vysilaée a pfijimace dalkového ovladani
Abyste zajistili spravné fungovani zafizeni (a ovladaného modelu), provadéjte v pravidelnych
intervalech prezkous$eni vSech jeho funkci.

Odstrarite z modelu a z dalkového ovladani po kazdé jizdé prach a jiné nedistoty. Pouzijte
k tomuto Ucelu mékky a suchy antistaticky hadfik bez Zmolkl a chloupkl nebo Stétecek na
¢isténi. Nepouzivejte k Cisténi zadné agresivni chemické prostfedky (rozpoustédla). Tyto
prostfedky by mohly naleptat karosérii vozu. Totéz plati i pro Cisténi vysilate dalkového
ovladani.

Pfripadné zavady a jejich odstranéni

Dalkové ovladani nefunguje:

Vybité baterie (akumulatory). Nespravna polarita baterii (akumulator().

Snizeny dosah dalkového ovladani:

Slabé baterie (akumulatory). Nevytazena teleskopicka anténa vysilae. Anténa pfijimace
neni nataZzena na plnou délku. Zkracena (ufiznutd) anténa pfijimace.
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Nespravné fungujici serva ovladani:

Slabé baterie (akumulatory). Nastavili jste funkci reverzniho ovladani modelu (REV).
Nespravné fungujici dalkové ovladani:

Uvolnény krystal na pfijimaci. Havarii poSkozeny pfijimac (nechte pfijimac¢ opravit). Néktera
soucastka pfijimace je navlhla (nechte dukladné vysusit cely model).

Servo fizeni se chvéje:

Zkontrolujte stav nabiti baterii (akumulator() pfijimace a vysilaée dalkového ovladani. Zvihly
pfijima¢ dalkového ovladani (vysuste model fénem na vlasy). Zkontrolujte anténu pfijimace.
Servo fizeni bruci:

Zkontrolujte stav nabiti baterii (akumulator() pfijimace. Zkontrolujte lehkost chodu souty¢i
fizeni. Provedte spravné nastaveni Uhlu nataéeni pfednich kol modelu (EPA).

Technické udaje

Vysila¢ dalkového ovladani
Frekvenéni pasmo: ) 27 MHz nebo 40 MHz (totéz plati i pro pfijimac)
AM / PPM (totéz plati i prijimag)

O prijimac)
Pamét modell: ) 10 pamétovych mist (Cisel modeld) ) )
Provozni (napajeci) napéti: 9,6 az 12 V (baterie nebo akumulatory typu ,AA" — 8 kusu)
Rozmery (Sxvxh). . . .. 89X235X985 MM
Hmotnost: Cca640g
Prijimacé
Provozni (napdjecf) napéti: =~ 48az6vDC
Mezifrekvence: ~  ~  4%kHz
Rozméry (d x § x v): 48 x 32 x 23 mm
Hmotnost: 16 g
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